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Applikation zur Uberwachung
und Analyse der Arbeit der
Roboter YASKAWA in Echtzeit

Verwalten Sie die Produktion effizienter. e e e
Jederzeit und von uiberall aus. = T Bt YASKAWA
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Uberwachung der Betriebseffizienz Instrument zur vorbeugenden Instandhaltung Produktion unter Kontrolle
Mit Checkbot erhalten Sie einen detaillierten Sie kdnnen Wartungschecks planen, und Ein ausgefeiltes und vollstéandig
Uberblick iiber die Arbeit und den Zustand die Anwendung wird Sie auch aufgrund der konfigurierbares Benachrichtigungs- und
lhrer Roboter in Echtzeit, von Uberall und gesammelten Daten und deren Analyse auf Alarmsystem bietet einen sofortigen Uberblick
jederzeit. Mit der Fernliberwachung sparen die Notwendigkeit von Wartungsarbeiten Uiber den Produktionsstatus. Bei Erflillung der
Sie Zeit und Betriebskosten, und unerwartete hinweisen. Indem Sie mogliche Defekte Bedingungen und bei wichtigen Ereignissen
Situationen in der Produktion lassen sich am Roboter im Voraus erkennen, sparen werden Sie sofort per E-Mail informiert. Ein
schneller I6sen. Durch die Uberwachung Sie Kosten fiir Notreparaturen. Die angeschlossenes Videoaufzeichnungssystem
und Analyse der aktuellen Betriebswerte Anwendung gibt Ihnen einen detaillierten hilft Ihnen, die Ursache zu erkennen, kurz
konnen Sie ungeplante Produktionsausfalle Uberblick iiber abgeschlossene und bevor das Ereignis auftritt. Eine Anleitung
und wirtschaftliche Verluste verhindern. anstehende Serviceinspektionen. steht zur Verfligung, um es zu beheben.

Schlisselfunktionen
Aufzeichnungen und aktueller Status von Robotern
2 Erfassung von Controllern und Robotern
einschlieBlich ihrer Position in der
Produktionslinie.
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2 Klare Dashboards, die fiir verschiedene Gerate
Benutzergruppen parametrisiert werden
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8] g 0 v Q 72 QO
2 Automatische regelmaRige Sicherung von dl & @ & i
Programmen und Controller-Einstellungen & @ & 8 5 @
wahrend des vollen Betriebs. Sicherung 0) aa = — z
des gesamten Controllers mit dem Roboter = : & SRy s
(CMOS.BIN). o S Line B T &£ O M
" f @ © R owen B o
2 Kontinuierliche Uberwachung des g - = 2 “ 7 - !
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2 Uberwachung der Robotertitigkeit mithilfe d 88 o = e B M
von Kameras, die mit der Anwendung MEae Q7 @ M
verbunden sind oder iber einen NAS-Server.
2 Ubersicht iiber hergestellte Produkte
einschlieBlich inrer Produktionszeit, als © Dateiverwaltung - Remote-Anzeige von © Fernbedienung - Anzeige des
Grundlage fur Priifungen. Dateilisten nach Typen, Dateiinhalt, Herunterladen Remote-Desktops fiir Modelle YRC1000.
istori i i von Dateien und Hochladen von JBI-Dateien.
° Hlstorlg und Grafiken mit . 2 Bewertung der Gesamteffizienz der
Langzeitbetrachtung der Uberwachten 2 Visualisierung des Getriebezustands, Anlagen (OEE) fiir einen schnellen

Produktionsdaten. Option zum Filtern,

) . Uberwachung des Batteriezustands des Uberblick iiber den tatsschlichen
Gruppieren und Anzeigen von Daten nach Encoders und des Controller-Batteriezustands Zustand der Produktionslinie und das
Zeitraumen in verschiedenen Arten von sowie des Controller-Liifterzustands. Aufdecken versteckter Roboterreserven.

Grafiken.
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Alarme (Ubersicht der aktuellen Alarme, Geschichte, Option der Kameraaufzeichnung)

Dashboard

Verwaltung und
Administration
2 Benutzerberechtigungen - flexible

Einstellung der Rolle, Zugriffe und
Berechtigungen fir einzelne Benutzer.

2 HELP enthélt das Benutzerhandbuch
der App, Handblicher tber
Roboterfehlerzustande und
Anweisungen zu deren Behebung.

2 Sprachversionen -
EN, DE und CZ Version.
Unterstiitzte Steuergerate
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Uberwachte Betriebsdaten
2 Variable, Register und Signale,

2 Controllerzustande, laufende Jobs,
Alarme,

£ Stillstande und ihre Ursachen,

2 Schweillparameter von
verbundenen Geraten.
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Tschechische Repubilik,
Slowakei Polen Andere Markte
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Checkbot im
Produktionswerk
Doosan Bobcat

checkbot.cz/de
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https://www.youtube.com/watch?v=3LYF-hZOL0U

